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Polaryzacja 325 | | 8 a o < £ x| o |2 |8 BT
PNP NPN 6 |e|le| 2= |& E z =S| &2 |2 |8 g | 2o
FL 20 R PSM4 FL 20 R NSM4 80/150 | pr.| R [10-30DC| 100 |[NOIub NC| 1000 | F20 | M8
FL 20 R PSK4 FL 20 R NSK4 80/150 | pr.| R [10-30DC| 100 |NOIlubNC| 1000 | F20 °
FL 70 R PSM4 FL 70 R NSM4 100/250 | Pr.l R |{10-30DC| 100 [NO lubNC| 1500 | F70 |M8
FL 70 R PSK4 FL 70 R NSK4 100/250 | Pr.| R |10-30DC| 100 [NO lub NC| 1500 | F70 °
FL 70 R PSD M4 FL70RNSD M4 | 100/250| Pr.| R |10-30DC| 100 [NOIlub NC|8000| F70 [M8
FL70 RAPSD K5 | FL70 RANSDK5|100/250| Pr.| R |10-30DC| 100 [NOIub NC| 8000 | F70 ° ° °
Obudowa - ABS; IP 65, seria FL 20R - IP 67; " dla $wiattowodow odbiciowych/bariery zaleznie od zastosowanego $wiattowodu;
R - $wiatto widzialne 660 nm; Pr. - przycisk i zdalne sterowanie; kabel - PVC o dtugosci 2m
* Rysunki obudéw na stronie 54, 55

© 33 L1/500 MSC 0 K2Q-12

Detekcja obiektu o podwyzszonej temperaturze Wykrywanie obecnosci srub w skanowanej powierzchni

O LLK 1 RKM3-PE-1m O LLK 1RVV6-PE-1m
Zastosowanie elastycznego i miniaturowego Dzieki zastosowaniu soczewki z regulacjg skupienia wigzki
swiattowodu na ruchomym ramieniu robota mozliwa jest precyzyjna detekcja bardzo matych obiektow

‘ SELS sp. z 0.0. sp. k., 02-641 Warszawa, ul. Malawskiego 5a Jesli potrzebujesz czujniki o innych parametrach
tel. (+48 22) 848 08 42, 848 52 81, fax (+48 22) 848 16 48

SeLe ©mail sels@sels.pl, http://www.sels.pl 30 skontaktuj sie z nami


Osadzony EPS
Na tej stronie znajduje się osadzony plik EPS.
Program Adobe Acrobat nie obsługuje wyświetlania obiektów tego typu, ale obiekt ten pozostanie nienaruszony podczas druku na urządzeniu postscriptowym.
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